
画像による自動運転シミュレーションの概略図
車載カメラ画像

株式会社岩根研究所 Sapporo  011-643-0872        Tokyo 03-5550-9872        E-Mail  jpsales@iwane.com
Website www.iwane.com　WebALP sns.iwanelab.com/mercury/webalp3.0/demo/
All Rights Reserved © 2015 Iwane Laboratories, Ltd.

（本社）〒064-0944 札幌市中央区円山西町 7丁目 8-3　 ( 東京支店 )〒104-0045 東京都中央区築地 6丁目 19-21-2201

障害物認識 /3D
（機械センサー含む）

運転条件設定 運転パラメーター指示

自己位置標定

CV3D地図内の対象物比較

移動体認識６変数を取得

CV3D地図　※CV映像から生成

3D空間環境属性識別
（屋内・屋外・路内・路外等）

CV3D地図に
自車両位置をCG表示

開発中開発中

対象物認識




